D-06.03.01
PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru mechanicznego profilowania i zaggszczania poboczy gruntowych przy realizacji robot zwigzanych

z przebudowa drog o nawierzchni z prefabrykowanych ptyt betonowych wielootworowych (typu JOMB) jako
umocnieniem nawierzchni drogowej dla poszczegdlnych drog w Gminie Puck:

e Mrzezino dla ulic: Lakowa, Zakopianska, Rzeczna, Sosnowa
e Smolno dla ulic: Pigkna, krotka
e Potczyno dla ulic: Ceynowy, Zielona, Ziotowa, Ogrodowa, Le$na

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania mechanicznego profilowania i
zageszczania poboczy w gruncie kat. I-1V.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY — Nie wystepuja.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z profilowaniem i zaggszczaniem poboczy bgda wykonane przy wykorzystaniu nastepujacego
sprzetu: rowniarki, walec gltadki drogowy, walec ogumiony

4. TRANSPORT — Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Profilowanie poboczy

Profilowanie poboczy gruntowych nalezy wykonywa¢ mechanicznie, wyréwnujac powierzchnie gruntu w
zaleznosci od warunkéw terenowych. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany na miejscu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 mb (metr biezacy) wyprofilowanego i zaggszczonego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

Cena 1 mb profilowanego i zageszczonego pobocza obejmuje:

— $cigcie nierownoscei terenu z rozplantowaniem urobku na miejscu,

— zaggszczenie poboczy.



